1. paraméteres sík- és térgörbék és deriváltjuk. Egyenletes körmozgás. csigavonalak. 
Az adott P0 ponton áthaladó e egyenes irányvektorának nevezünk minden olyan v (v 6= 0) vektort, amely párhuzamos az e egyenessel.

Tétel (Egyenes vektoregyenlete) A P0(x0, y0, z0) ponton áthaladó, v irányvektorú e egyenes vektoregyenlete r(t) = r0 + tv, −∞ < t < ∞, ahol r az e egyenes egy P(x, y, z) pontjának helyvektora, míg r0 a P0(x0, y0, z0) ponté.
Tétel (Egyenes paraméteres egyenletrendszere) Ha a P0(x0, y0, z0) pont egy egyenes egyik pontja, irányvektora pedig v = [a, b, c], akkor az egyenes paraméteres egyenletrendszere x = x0 + at y = y0 + bt z = z0 + ct ahol a t paraméter az összes valós számon végigfut.

Definíció Egy n 6= 0 vektort az S sík normálvektorának nevezzük, ha merőleges rá. Tétel (Sík egyenletei) A P0(x0, y0, z0) ponton áthaladó, n = [A, B, C] (n 6= 0) normálvektorú sík vektoregyenlete: n · −−→P0P = 0, alapegyenlete: A(x − x0) + B(y − y0) + C(z − z0) = 0, általános egyenlete: Ax + By + Cz = D, normálegyenlete: Ax+By+Cz−D √ A2+B2+C2 = 0, ahol P(x, y, z) a sík egy tetszőleges pontja, és D = Ax0 + By0 + Cz0. Normálegyenlet esetén a normálvektor egységvektor
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Differencidlgeometriai leirds |[szerkesziés]
A sikgoret a térgorbék specialis eseteként kezeljik. A térbeli derékszogi koordinata-rendszer (X:Y) sikjaban fekvd gorbe leimato
(a) - 7 = §(t) vektor-skalar fuggvénnyel,
(0) -2 = 2(t), y=y(t) paraméteres egyenletrendszerrel,
(© ~ F(z,y) = 0 impicit egyeniettel,
@)~y = f(z) explicit egyenlettel,

valamint ez utdbbi harom alakban polarkoordinatakkal:
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Erintd [ szerkesztés |

Az gorbe adott pontjaban az érintd irany £ vektor a vekior-skalar figgvény ¢ szerinti elsd derivala:
()i + 9(8)]

Normalis [szerkesztés ]

A gorbe adott pontjaban az érintore merdleges 7i vektor a vektor-skalar fuggvény ¢ szerinti masodik derivaltja:

= §(0) = #0i +5(0)
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Cstcspont [ szerkesztés ]

Olyan pont, ahol a gorblletnek (lokalis) maximuma/minimuma van.

szingularis pontok [ szerkesztés |
Kett6s (t0bbsz670s) pont, ahol a gorbe Gnmagat metszi.
1zo0l4lt pont: 2 t6bbi részi61 kUIGNAG, de a leképezés kép-ponta.
Toréspont: az érintd ugrasszerien megvaltozik (# 180°).
Hegy: a pontoan az érints ellentétes iranyiira valtozik
Simulépont: anol a gorbe Gnmagat érint, kozos a k&t iv érintGje.
Végpontok: a nem csatiakozd fvdaraboké és a koriatos gorbéke.
Aszimptotikus pont: az egy ponira Zsugorodd spiralis hatarértéke.
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Egyenletes kérmozgas [szerkesziés]

Akormozgas egyenletes, ha a korpalyan egyenid idokazok alatt — barmilyen kicsinyek is ezek — egyenld utakat tesz meg, mindig ugyanabban a korilfutasi iranyban. A t idG alatt
megtett s (it (vhosszisag) tehét aranyos az idovel "]

vt

ahol a v allandé a sebesség nagysagat jelenti. A v sebességvektor iranya a palya érintgjének iranya, amely pontrol pontra valtozik, és igy a
mozgas gyorsulo mozgas.

Agyorsulas definicioja szerint

dv(t) Av Av Va1
1) =o(t) = = lim 2 g =l
at) =9(t) = —3= = lim, 75 ~ Mm 2, = Ao R,

vagyis a gyorsulésvektor iranya megegyezik avy vy vekloréval, azaz a kormozgas kozéppontja felé mutat

Ez az 4llando nagysag, de folytonosan valtozo (egyfolytaban a kozéppont felé mutats) irany( gyorsulds az (. centripetalis gyorsulas (més
néven normalis vagy radialis gyorsuls)

Akormozgast legegyszeriibb polarkoordinata-rendszerben vizsgalni, azaz a (t) szogelforduls fiiggvénnyel

Az egyenletes kormozgast altalaban a szégsebességgel (jele w) szokiak jellemezni. Ez megada a helyvekior és a kezdeti helyvektor altal
bezart 5209 (p) valtozasat

dp o
a T

Atest érintdirany( (tangencialis) sebességét (kerileti sebességét) a kovetkezoképpen szamithatjuk ki
ds __dp 2

“TaTUa YT T
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Logaritmikus spiral pevezeis szereseiese] (3%

AWikipédiabol, a szabad enciklopédiabsl

Alogaritmikus spiral a spiralis sikgorbék egy ajtaja, mely gyakran figyelnetd meg a természetben. A logaritmikus spiralt elszor Descartes
iita le, majd késdbb behatoan tanulmanyozta Jakob Bemouli, aki Spira mirabilisnak, vagyis .csodalatos spiral'nak nevezte.

Tartalomjegyzék [elrejtés]

1 Definicio és tulajdonsagok

2 Csodalatos spirl

3 Logaritmikus spirél a természetben

4 Irodalom
5 Forrasok Logaritmikus spirdl (itch 10°) &7

Definici6 és tulajdonségok |szerkesziss ]

Polarkoordinatakkal felirva egyeniete:

r=ae?
vagy
1 #
o3l
b \a Eqy nautiusz hézénak
innen szarmazik a .logaritmikus” név is. Paraméteres alakban a gorbe egyenletrendszere: metszete, a kamrdk

hozzavetslegesen a logaritmikus
spiralt kovetik

ae’ cos(t)

ae sin(t)




